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医療用手術ロボット（ダビンチ daVinci）と 

CG によるスケーラを組合せ、 

非接触で対象物の寸法を計測します。 

特徴 
・ 医療用手術ロボット（ダビンチ）から出力される内視鏡の３D映像に、CGで作成したスケーラ 

 （直交軸）をリアルタイムに合成し、患部の大きさなどを測定します。 

 

・ X-pol 方式の３Dモニタにライブで表示される３D実写映像と CGによるスケーラを、偏光メガネ 

 で観察しながら、ジョイスティックによる操作で、簡単に計測可能です。 

 

・ ３Dによる立体表示のまま計測できる為、マニピュレータの位置や角度との相対関係もわかり、 

 リアルな計測が可能です。 

 

・ 撮影前のキャリブレーションにより、実際の実写映像と、スケーラの目盛りを合わせます。 

 キャリブレーションに際しては、オン・スクリーン・メニューと、ジョイスティックを操作し、 

 順序立てて、直感的に調整することができます。 
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